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Czeladzkie Wodociagi Sp. z o.0.
ul. Bedzinska 64
41-250 Czeladz

Na podstawie § 6.1 Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 .
w sprawie szczegétowych warunkéw zarzadzania na drogach oraz wykonywania nadzoru nad
tym zarzadzeniem. (Dz.U. z 2017r. poz.784) oraz na podstawie art.10.5. Ustawy Prawo
o Ruchu Drogowym, (Dz. U. z 2017 poz. 1260 ze zm. ).

Po rozpatrzeniu pisma nr ET.420.1.5.2020.K.Z. z dnia 05.03.2020 r ( Data wplywu:
06.03.2020 r.) w sprawie zatwierdzenia projektu czasowej organizacji ruchu drogowego pn.:
,, Projekt organizacji ruchu drogowego na czas budowy sieci wodociagowej rozdzielcze] oraz
kanalizacji sanitarnej wraz z przytaczami w ul. Kilinskiego w Czeladzi ™.

ZATWIERDZAM
Przedstawiony projekt z uwagami:

1- Zastosowaé wszystkie znaki odblaskowe.

2- Montaz i usytuowanie znakéw nalezy wykonac zgodnie z zatwierdzonym
projektem oraz zalaycznikiem nr 1 - 4 do Rozporzadzenia Ministra
Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. ,Szczegolowe warunki techniczne dla
znakéw i sygnaléw drogowych oraz urzadzei bezpieczenstwa ruchu drogowego
i warunki ich umieszczania na drogach” (Dz. U. 2003.220.2181 z p6zn. zmian.)

3- Nalezy uwzglednic¢ uwagi podane w pismach jednostek opiniujacych.

4- Za poprawno$é oznakowania odpowiada przedstawiciel jednostki, ktora
wprowadza oznakowanie.

5- Wykonawca oznakowania z 7 dniowym wyprzedzeniem obowigzkowo poda
termin wprowadzenia czasowej organizacji ruchu drogowego, dane personalne
i nr telefonu osoby odpowiedzialnej za prawidlowe oznakowanie rejonu robét do
organu zarzadzajacego ruchem, zarzadu drogi oraz Komendanta Powiatowego
Policji w Bedzinie.

6- Po zakonczeniu robot oznakowanie czasowe nalezy usungé.

7- Niniejsze zatwierdzenie jest wazne od 17.03.2020 r. do dnia 16.03.2021 r.

Niewprowadzenie organizacji ruchu w calosci lub czeSci w powyzszym terminie
spowoduje konieczno$¢  ponownego wystapienia do Starosty Bedzinskiego
wraz z nowymi opiniami o zatwierdzeniu projektu organizacji ruchu lub zmian tej
organizacji.
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Czeladzkie Wodociagi sp. z 0.0.
ul. Bedziriska 64

41-250 Czeladz

Adres do korespondencji

ul. Katowicka 42

41-250 Czeladz

OPINIA DO PROJEKTU ORGANIZACJI RUCHU

Na podstawie § 7 ust.2 pkt 4 Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23
wrzesnia 2003r. w sprawie szczegolowych warunkow zarzadzania ruchem na
drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem (fj. Dz. U. z 2017r.
poz.784 ze zmianami), po rozpatrzeniu wniosku pani Lidii Szkoc - petnomocnika
Prezesa Zarzgdu spotki Czeladzkie Wodociagi, ul. Bedzifnska 64, 41-253 Czeladz |
7 dnia 19.02.2020r. o zaopiniowanie projektu czasowej organizaci ruchu w ciggu
ulic: Kilinskiego i Bytomskiej w zwigzku z budowg sieci wodociggowej oraz
kanalizacji sanitarnej w ulicy Kilinskiego w Czeladzi

OPINIUJE

projekt czaspw_ej organizacji ruchu w ciggu ul. Kilinskiego i Bytomskiej w zwigzku
z budowg sieci wodociggowej oraz kanalizacji sanitarnej w ulicy Kilinskiego w
Czeladzi z nastepujacymi uwagami:

1. Propqnuje sie w etapie 7 - rys4, na projektowanym odcinku
dwukierunkowym ul. Bytomskiej ustawi¢ znak B-36 ,zakaz zatrzymywania
sie” na potudniowej stronie ulicy.

Wydana opinia jest wazna wraz z planem sytuacyjnym projektu organizacji
ruchu stanowiacym integraing czes¢ wydanej opinii.

POUCZENIE

Niniejszg opinie nalezy dolgczy¢ do dokumentacji przedstawianej do zatwierdzenia
dla organu zarzadzajacego ruchem na drodze zgodnie z art.10.ust.5 ustawy z dnia
20 czerwca 1997r Prawo o ruchu drogowym (tj. Dz. U z 2018r poz. 1990 ze
zmianami) i zgodnie z § 6 ust.1 § 7 ust.1 Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury
2 dnia 23 wrzeénia 2003r. w sprawie szczegdiowych warunkow zarzadzania ruchem
na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzgdzaniem. Wydana opinia nie
przesgdza o ‘rozstrzygnieciu organu zarzadzajacego ruchem na drodze, lecz jest
jedynie speinieniem wymagania formalnego. Wytacznie organ zarzgdzajgcy ruchem
na drodze w trakcie rozpatrywania projektu organizacji ruchu decyduje
o wprowadzeniu zmian wynikajacych 2z opinii, odesfaniu projektu w celu
wprowadzenia poprawek, odrzuceniu projektu organizacji ruchu lub zatwierdzeniu
projektu organizacji ruchu w czgsci/w catosci.

1227 1000 0023 2865 7339 REGON: 240909351



temat: Projekt organizacji ruchu drogowego

na czas budowy sieci wodociggowej rozdzielczej oraz kanalizacji
sanitarnej wraz z przytaczami w ul. Kilinskiego w Czeladzi

Inwestor: Czeladzkie Wodociagi Sp. z 0.0.
ul. Bedzinska 64
41-250 Czeladz

Opracowata: Brygida Blachecka — Siwy
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ZAWARTOSC OPRACOWANIA

OPIS

Podstawa opracowania

Przedmiot opracowania

Cel opracowania

Charakterystyka drogi i stalej organizacji ruchu
Projektowana organizacja ruchu

Warunki techniczne

Termin wprowadzenia czasowej organizacji ruchu
Termin przywrocenia statej organizacji ruchu

RYSUNKI

. Plan orientacyjny rys nr 1

Oznakowanie istniejace /oznakowanie projektowane — rys. nr 2-10




I. OPIS

. PODSTAWA OPRACOWANIA

e Ustawa z dnia 20 czerwca 1997r. Prawo o ruchu drogowym (Dz. U. z 2012r, poz.
1137 ze zmianami)

o Rozporzadzenie Ministrow Infrastruktury oraz spraw Wewngetrznych i Administracji z
dnia 31 lipca 2002 r. w sprawie znakow i sygnatéw drogowych —Dz. U. z 2002r. Nr
170 poz. 1393.

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie
szezegotowych warunkow technicznych dla znakow i sygnalow drogowych oraz
urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania na drogach
— Dz U.z2003 r. Nr 220 poz. 2181 wraz z zalgcznikami nr 112,

¢ Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie
szczegdlowych warunkow zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru
nad tym zarzadzaniem — Dz. U. 22003 r. Nr 177 poz. 1729 .

o Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury i Budownictwa z dnia 18 lutego 2016 r.  zmieniajace
rozporzadzenie w sprawie szczegotowych warunkow zarzadzania ruchem na drogach oraz
wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem

e Inwentaryzacja oznakowania istniejacego

. PRZEDMIOT OPRACOWANIA

Przedmiotem opracowania jest projekt organizacji ruchu drogowego na czas budowy sieci
wodociagowej rozdzielczej oraz kanalizacji sanitarnej wraz z przylaczami w
ul. Bytomskiej w Czeladzi.

CEL OPRACOWANIA

Celem opracowania jest zapewnienie bezpiecznych warunkéw dla uzytkownikéw ruchu
drogowego w trakcie wykonywania robét w pasie drogowym.

. CHARAKTERYSTYKA DROGI I STALEJ ORGANIZACJI RUCHU

Ulica Bytomska jest droga gminng. Droga na odcinku prac posiada nawierzchnig z betonu
asfaltowego oraz obustronne chodniki. Jest to droga jednokierunkowa.

Ulica Kilinskiego w Czeladzi jest droga gminng. prac posiada nawierzchni¢ z betonu
asfaltowego oraz obustronne chodniki.

. PROJEKTOWANA ORGANIZACJA RUCHU

W celu zminimalizowania utrudnien w ruchu wprowadzono podzial prac na etapy.




Etap 1 -rys. 2
Miejsce robot oznakowane zostanie nastgpujaco:

o do wygrodzen poprzecznych zastosowano zapory drogowe U-20b

e na zaporze U-20b nalezy umiescic znak B-1

e na dlugoéci prac umieszczone zostang Zapory drogowe U-20a

e miejsce prac nalezy wygrodzic ogrodzeniem azurowym segmentowym o wysokosci

min. 2m

e na czas robdt istniejacy znak B-2 nalezy zasloni¢. zastgpujac go znakiem A-20.

e w ciggu ul. Bytomskiej umiescic oznakowanie ostrzegawcze A-14 (roboty drogowe)

oraz B-22 (zakaz skretu w prawo) wraz z z¢ znakiem prowadzacym na drodze

objazdowej F-9

e w ciagu ul. Kilinskiego nalezy umieéci¢ oznakowanie ostrzegawcze A-14 — Roboty

na drodze™ wraz ze znakiem D-4a .Droga bez przejazdu™ wraz z tabliczka o tresci

~110m”

e w ciagu drogi bocznej nalezy umiesci¢é znal D-4b wraz ze znakiem F-9 _Koniec

objazdu”

o w ciagu ul. Bytomskiej przed miejscem robdt umieszczony zostanie znak B-33 —
,,Ograniczenie predkosci do 30knv/h”, znak A-20 oraz A-12b— . Zwezenie lewostronne™
o Tor jazdy wyznaczono tablica kierujaca U-3d oraz tablicami kierujgcymi U-21a, na
koficu przewidziano zaporg U-20b.

e W ciagu ul. Bytomskiej przewidziano réwniez wprowadzenie oznakowania B-2,

o W ciagu ul. Bytomskiej przewidziano ustawienie znaku C-2 (nakaz jazdy w prawo)

e W ciagu drogi bocznej przewidziano oznakowanie C-4 (nakaz jazdy w lewo) wraz ze
znakiem B-20 stop oraz oznakowanie D-4b wraz ze znakiem F-9 Koniec objazdu

Etap 2-6 -rys. 3

Miejsce robdt oznakowane zostanie nastgpujaco:
e do wygrodzen poprzecznych zastosowano zapory drogowe U-20b
e na zaporze U-20b nalezy umiesci¢ znak B-1
e na dlugo$ci prac umieszezone zostang Zapory drogowe U-20a
o migjsce prac nalezy wygrodzi¢ ogrodzeniem azurowym segmentowym o wysokosci
min. 2m
e na czas robot istniejace znaki B-2 nalezy zastonic,
e w ciagu ul. Bytomskiej przewidziano wprowadzenie oznakowania A-20,
e przed miejscem robot umieszcezone zostang znaki A-14 — Roboty na drodze™ wraz ze
snakiem D-4a ,Droga bez przejazdu” oraz tabliczka wskazujaca odleglos¢ od miejsca
robot
e w ciagu ul. Bytomskiej przewidziano oznakowanie D-4b wraz ze znakiem F-8,
e na czas robot istniejacy znak D-4a nalezy zastonic,
e Tor jazdy wyznaczono tablica kierujaca U-3d oraz tablicami kierujacymi U-21a, na
koncu przewidziano zaporg U-20b.
e W ciagu ulicy Bytomskiej przewidziano rowniez oznakowanie B-33 (ograniczenie
predkosci do 30km/h)
o Istniejace oznakowanie B-21 w ciagu ul. Kilinskiego nalezy zastoni¢
e W ciagu ul. Bytomskiej przewidziano ustawienie znaku C-2 (nakaz jazdy w prawo)




e W ciagu drogi bocznej przewidziano oznakowanie C-4 (nakaz jazdy w lewo) wraz ze
snakiem B-20 stop oraz oznakowanie D-4b wraz ze znakiem F-9 Koniec objazdu

Etap 7 -rys. 4

Migjsce robot oznakowane zostanie nastepujaco:
o do wygrodzen poprzecznych zastosowano zapory drogowe U-20b
e na zaporze U-20b nalezy umiesci¢ znak B-1
o na dlugosci prac umieszczone zostana zapory drogowe U-20a
e miejsce prac nalezy wygrodzi¢ ogrodzeniem azurowym segmentowym o wysokosci
min. 2m
e od strony najazdu zastosowano tablice kierujaca U-3d.
e na czas robot istniejace znaki B-2 nalezy zastonic
w ciagu ul. Bytomskie] przewidziano wprowadzenie oznakowania A-20,
e przed miejscem robot umieszezone zostana znaki A-14 —.Roboty na drodze™ wraz z¢
snakiem D-4a ,.Droga bez przejazdu’ oraz tabliczka ,,130m”
e w ciagu ul. Bytomskie] przewidziano oznakowanie D-4b wraz ze znakiem F-8,
e na czas robot istniejacy znak D-4a nalezy zastonic,
e Tor jazdy wyznaczono tablica kierujaca U-3d oraz tablicami kierujacymi U-2la. na
konhcu przewidziano zaporg U-20b.
e W ciggu ulicy Bytomskiej przewidziano réwniez oznakowanie B-33 (ograniczenie
predkosci do 30knvh)
o Istniejace oznakowanie B-21 w ciagu ul. Kilinskiego nalezy zastonié¢
e W ciagu ul. Bytomskie] przewidziano ustawienie znaku C-2 (nakaz jazdy w prawo)
e W ciagu drogi bocznej przewidziano oznakowanie C-4 (nakaz jazdy w lewo) wraz z¢
snakiem B-20 stop oraz oznakowanie B-22 wraz z¢ znakiem F-9 Koniec objazdu.
przewidziano réwniez oznakowanie ostrzegawcze A-14,Roboty na drodze™ oraz A-12b
(zwezenie lewostronne),

Etap 8 —rys. 5

Miejsce robot oznakowane zostanie nastgpujaco:
o do wygrodzen poprzecznych zastosowano zapory drogowe U-20b
e na dlugosci prac umieszezone zostang Zapory drogowe U-20a
e od strony ruchu pieszego na diugoéci prac umieszczone zostana zapory
drogowe U-20c,
e na poczatku robot zastosowano tablice kierujaca U-3d.
o przed miejscem robot umieszezone zostang znaki A-14 —.Roboty na drodze™ wraz ze
znakiem A-12b, ¢ zwgzenie prawostronne/lewostronne.
o w ciggu drogi bocznej znak uprzedzajacy o robotach F-6.

Etap 9-13 —rys. 6

Miejsce robdt oznakowane zostanie nastgpujaco:
e do wygrodzen poprzecznych zastosowano zapory drogowe U-20b
e na dlugosci prac umieszczone zostang zapory drogowe U-20a




od strony ruchu pieszego na dlugosci prac umieszezone zostang  zapory
drogowe U-20c,

na poczatku robot zastosowano tablice kierujaca U-3d.

przed miejscem robot umieszczone zostang znaki A-14 — ,Roboty na drodze™ wraz ze

znakiem A-12b, ¢ zwezenie prawostronne/lewostronne,

w ciagu drogi bocznej znak uprzedzajacy o robotach F-6.

Etap 14- —rys. 8

Miejsce robot oznakowane zostanie nastgpujaco:

do wygrodzen poprzecznych zastosowano zapory drogowe U-20b

na dhugosci prac umieszczone zostana zapory drogowe U-20a

od strony ruchu pieszego na dfugoéci prac umieszczone zostang zapory
drogowe U-20c,

na poczatku robot zastosowano tablice kierujaca U-3d.

przed miejscem robot umieszczone zostana znaki A-14 — Roboty na drodze™ wraz ze

smakiem A-12b, ¢ zwegzenie prawostronne/lewostronne,

w ciagu drogi bocznej umieszezone zostang znaki A-14 —.Roboty na drodze™ wraz

ze znakiem A-12b, zwegzenie prawostronne.

Etap 15- 20-rys. 8

Miejsce robot oznakowane zostanie nastgpujaco:

do wygrodzen poprzecznych zastosowano zapory drogowe U-20b

na dhugosci prac umieszczone zostang zapory drogowe U-20a

od strony ruchu pieszego na dlugoéci prac umieszczone zostang zapory
drogowe U-20c,

na poczatku robot zastosowano tablice kierujaca U-3d.

przed miejscem robot umieszczone zostang znaki A-14 —,Roboty na drodze” wraz ze

snakiem A-12b, ¢ zwezenie prawostronne/lewostronne.

w ciagu drogi bocznej znak uprzedzajacy o robotach F-6.

Etap 15- 31-rys. 9,10

Miejsce robot oznakowane zostanie nastepujaco:

do wygrodzen poprzecznych zastosowano zapory drogowe U-20b

na dlugosci prac umieszczone zostang zapory drogowe U-20a

od strony ruchu pieszego na dlugoéci prac umieszczone zostana zapory
drogowe U-20c,

na poczatku robot zastosowano tablice kierujaca U-3d.

przed miejscem robot umieszczone zostang znaki A-14 — Roboty na drodze™ wraz z¢

snakiem A-12b, ¢ zwezenie prawostronne/lewostronne,

WARUNKI TECHNICZNE :

o Stosowane znaki drogowe nalezy wykonac i ustawi¢ zgodnie z przepisami podanymi
w: Rozporzadzeniu Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewngtrznych i Administracj




z dnia 31 lipca 2002 r. w sprawie znakow i sygnatow drogowych (Dz. U. Nr 170,
poz.1393), oraz w Rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. (Dz. U.
Nr 220, poz. 2181) w sprawie szczegolowych warunkow technicznych dla znakéw i
sygnaléw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich
umieszczania na drogach.

e Oznakowanie ostrzegawcze nalezy umiesci¢ w odlegtosci min 50m Dla oznakowania
pionowego nalezy stosowac znaki odblaskowe (11 generacji), grupa wielkosci srednia

o Przy umieszczaniu znakéw nalezy zachowa¢ skrajnie poziomg i pionowa.

e Tablice znakow zamontowaé w sposob stabilny, nie nizej niz 2.0m od poziomu
pobocza, 2,2m od poziomu chodnika.

« Konstrukcje wsporcze znakow wykonac z rur stalowych, a tarcze z blachy stalowej,

« Roboty nalezy prowadzi¢ w taki sposob, aby zapewni¢ bezpieczny ruchu pojazdow i
pieszych w ich obrgbie.

e Nalezy umozliwi¢ dojscia i dojazdy do parceli sasiadujacych  z przedmiotowg
inwestycja. a w przypadku braku mozliwosci zapewnienia dojazdu wygrodzenie
powierzchni robot na poszezegdlnych nalezy poprzedzié¢ poinformowaniem mieszkancow
poszezegolnych nieruchomosci o koniecznosci reorganizacji  sposobu korzystania z
posesji w czasie odcigcia dojazdu. Informacji nalezy udzieli¢ z kilkudniowym
wyprzedzeniem.

e W porze nocnej nalezy na barierach U-3d i U-20b umieszcza¢ migajace lampy
ostrzegawcze koloru zoltego.

e Po zakonczeniu dnia roboczego nie dopuszcza sie pozostawienia otwartych wykopow.
Miejsca robot nalezy tak zabezpieczy¢, aby nie stanowily zagrozenia dla uczestnikow
ruchu zwlaszcza pieszego.

o Przy zawezeniu nalezy pozostawic pas jezdni o szerokosci min. 2,75m.

e Miejsce robot oznakowac i zabezpieczy¢ zgodnie z obowiazujacymi przepisami BHP

o Jednostka prowadzaca roboty w pasie drogowym zobowiazana jest do biezacego
utrzymania w nalezytym stanie clementow technicznych do oznakowania i zabezpieczenia
robot.

e W przypadku zwigkszonego natezenia ruchu kolowego ruch wahadlowy bedzie
sterowany recznie za pomocg uprawnionych do tego pracownikow

e Osoby wykonujace czynnosci zwiazane z robotami obowigzane by¢ ubrane w odziez
ostrzegawcza 0 barwie pomaranczowej lub zoftej wyposazong w elementy odblaskowe.
ulatwiajace ich spostrzeganie przez kierujacych.

o Pojazdy wykonujace czynnosci zwiazane z robotami obowiazane sa do wysylania
76ttych sygnatow blyskowych i by¢ oznakowane.

o Wykonawca jest zobowiazany do kazdorazowego bezwarunkowego umozliwienia
przejazdu pojazdow uprzywilejowanych oraz poj azdow stuzb miejskich i komunalnych na
kazdym etapie robot.

e Po zakonczeniu robot przywroci¢ pierwotng organizacj¢ ruchu drogowego.

6. TERMIN WPROWADZENIA CZASOWEJ ORGANIZACJI RUCHU :
do dnia 3122047, 31.42.2010y.
7 TERMIN PRZYWROCENIA STALEJ ORGANIZACJI RUCHU :

nie pozniej niz do dnia +-64-2048. 01, 01. 2024v:
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Plan orientacyjny

Skala 1: 10 000
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