Szczegotowy opis przedmiotu zamdwienia:

l. OGOLNE WYMAGANIA WOBEC SYSTEMU:

1. Przedmiotem zaméwienia jest zakup, dostawa i wdrozenie systemu umozliwiajacego
monitorowanie i zarzadzanie flotg pojazdéw — zwanych dalej obiektami - przy wykorzystaniu
technologii GPS wraz z transmisjg danych o lokalizacji i stanie monitorowanych danych obiektéw przy
wykorzystaniu pakietowej transmisji danych GPRS.

2. Serwer obstugujacy system powinien znajdowac sie w profesjonalnej serwerowni, tj. miejscu
zapewniajgcym jego stabilng i bezpieczng prace.

3. Przy zatozeniu, ze umowa o $wiadczenie ustug bedzie podpisana na okres 36 miesiecy,
Wykonawca winien zalozy¢ naliczenie optaty abonamentowej w cenie oferty

4, Dane z rejestratorow GPS (lokalizatoréw GPS) winny byé przekazywanie do serwera
Wykonawcy w czasie rzeczywistym, poprzez sie¢ telefonii komérkowej GSM, w technologii GPRS.

5. System GPS nie moze generowac dodatkowych kosztéw, poza kosztami okreslonymi w
umowie.

6. System GPS musi umozliwia¢ prace na komputerach z zainstalowanym z kaidym z

wymienionych systemem operacyjnym:
a. MSWINDOWS 7,
b. MS WINDOWS 8,
c. MSWINDOWS 8.1.
d. MS WINDOWS 10

7 W przypadku pojawienia sie kolejnej wersji systemu operacyjnego MS WINDOWS Wykonawca
zobowigzany jest w okresie 3 miesiecy od terminu rozpoczecia dystrybucji polskiej wersji jezykowe;]
nowego systemu operacyjnego MS WINDOWS dostosowac system GPS w taki sposéb, by umozliwiat
prace réwniez pod nowym systemem operacyjnym.

Il. REJESTROWANE PARAMETRY:

Pozycja geograficzna.

Data.

Czas.

Poziom paliwa w baku.

Obroty silnika.

Logowanie operatora.

Stan zasilania.

Stan pracy urzadzer dodatkowych (np. pompy ci$nieniowe, pompy ssace),
Stan stacyjki (wlgczona/wylgczona).

Predkos¢ pojazdu (km/h).
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IIl. REJESTRACJA DANYCH:

1. Konfigurowalne parametry przesytania danych z urzadzenia na serwer systemu w zaleznosci
od: okreslonego interwatu czasowego, okreslonego dystansu, okreslonej zmiany azymutu, zmiany
stanu parametrow



2. Rejestracja kazdorazowo:
a. Wiaczenie/wytgczenie stacyjki,
Wigczenie/wylgczenie pomp,
zalogowania/wylogowania kierowcy/operatora,
poziomu paliwa w baku
obrotéw silnika
f.  predkosci pojazd
3. Mozliwos¢ pojedynczego odpytania pojazdu umozliwiajgce wyswietlenie aktualnych stanow
poszczegdlnych parametrow.
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V. APLIKACJA GPS:

1. Dostep do monitorowanych danych oraz analiza zarejestrowanych danych z wykorzystaniem
najbardziej popularnych przegladarek internetowych:

a. Internet Explorer,

b. Google Chrome,

¢. Mozilla Firefox.

2. Menu oprogramowania oraz opisy w jezyku polskim.
3: Wymagany co najmniej 1 konto administracyjne i 5 kont uzytkownika.
4, Logowanie do aplikacji za pomoca danych:
a. Uzytkownik (Login),
b. Hasto.
5. Rozszerzony (administracyjny) - odczyt i konfiguracja ustawier.
6. Podstawowy (konto uzytkownika) - odczyt danych.
7. Mozliwosé zmiany hasta przez kazdego uzytkownika systemu.

V. MAPA, FUNKCJIE MAPY

1. Wymagane cyfrowe mapy - mapy Polski oraz cyfrowe plany miast, drég publicznych — na

terenie Polski:
a. mapy Polski - Open Street Map /http://openstreetmap.org.pl/osm/mapa/,

2. Mapa musi by¢ integralng czescig aplikacji ,klienckiej” — nie moze by¢ oddzielng aplikacjg.
3. Mapa musi posiada¢ mozliwos¢ skalowania dla wybranego obszaru (funkcja zoom)
4, Moduf mapowy musi dziatac tak, by wszelkie prezentacje mapowe odbywaty si¢ w obrgbie

wdrazanego systemu przez Wykonawce. Nie dopuszcza sie koniecznosci eksportu danych mapowych
do zewnetrznej aplikacji mapowej

5. Mapa musi posiada¢ mozliwos¢ graficznego ustalania granic obszarow poprzez definiowanie
wiasnych obszaréw na mapie.

6. Zmiana skali mapy cyfrowej powinna pokrywac sie ze zmiana skali naniesionych sladow tras.
7 Po zmianie potoienia (np. przesuniecia mapy w lewo, w prawo) nie moze nastepowac
kazdorazowe skalowanie mapy.

8. Mapy Polski i miast winny posiadac warstwe adresowg umoiliwiajgcg identyfikacje drog i ulic
oraz ich kierunkowos¢.

8. Mapy cyfrowe wspoipracujgce z oprogramowaniem Systemu powinny umozliwiac:

a. realizacje funkcji ,$ledzenia” obiektu/obiektéw polegajgcej na automatycznym
»podazaniu” widoku mapy za wybranym do ,$ledzenia” obiektem,

b. realizacje funkcji ,$ledzenia” obiektu/obiektéw polegajacej na automatycznym
dostosowaniu skali mapy do widoku na mapie wszystkich wybranych do $ledzenia
obiektow,



c. swobodne skalowanie mapy — scroll myszki lub/oraz menu do skalowania mapy za
pomoca suwaka lub przyciskow menu.

10. Wigczanie/wytaczanie widoku na mapie monitorowanych obiektow lub grupy obiektéw.
V1. OBSZARY
1. Tworzenie i edycja obszaréw poprzez naniesienie na mapie obszaru w formie wielokata

zamknigtego o nieregularnym ksztaicie (np. obszaru bazy, rejonu dziatania Zamawiajgcego, stacji paliw,
itp.),
Vil. ZDARZENIA

1. Informujgca o zdarzeniach dotyczacych obiektéw w systemie — czas zajicia zdarzenia,
komunikat, nazwa obiektu, ktérego zdarzenie dotyczy oraz status, czy dane zdarzenie zostato
obejrzane i zatwierdzone przez uzytkownika

2. Rodzaje dostepnych zdarzeri:

a. brak danych z obiektu — zdarzenie informujgce o tym, ze nie otrzymano zadnych
informacji z obiektu przez okreslony czas.

b. przekroczenie predkosci — informujgce o tym, Ze obiekt przekroczyt wartoéé
dozwolonej predkosci, przez okreélony czas.

c. wjazd/wyjazd z obszaru — informacja o wjeZdzie obiektu na zabroniony obszar lub
wyjezdzie z obszaru dozwolonego, réwniez z mozliwoscig okreslenia czasu przez jaki
obiekt musi przebywac w lub poza obszarem by wygenerowane zostato zdarzenie.

d. zmiana stanu parametrow (analogowych lub logicznych) — informacja o tym, ze
okredlony parametr ohiektu znajduje sie poza dozwolonym zakresem lub w zakresie
zabronionym (dla analogowych parametréw), a takze, ze parametr osiggnat wartoéc 0
lub 1 (dla parametréw logicznych).

3. Mozliwos¢ wysytania przez system powiadomier w formie maila o zaistniatym zdarzeniu
VIII. SERWISY
1, Mozliwos¢ podgladu zdefiniowanych w systemie i przydzielonych konkretnym obiektom

serwisdw. Podglad stanu serwisu (ile jednostek serwisowych pozostalo do korica, réwniez w skali
procentowej, data rozpoczecia serwisu, data ew. konca serwisu).

2 Mozliwos¢ uzaleznienia serwisu od kilku czynnikéw np. przeglagd techniczny mozina uzaleinié
zarowno od liczby przejechanych kilometréw jak réwniez czasu, ktéry uptynat od poprzedniego
przeglagdu. Mozliwoé¢ wybrania jednostki, w ktérej dane dotyczace serwisu sg przedstawiane.

3. Mozliwos¢ informowania uzytkownika o serwisach zblizajgcych sie do korica oraz
przekroczeniu serwiséw w postaci alarméw wyswietlanych niezaleznie w aplikacji oraz wiadomosci
email wysytanych na zdefiniowany przez uzytkownika adres e-mail.

IX. RAPORTY

1 Generowanie raportu za dowolny okres — do wyboru:
a. za biezgcy dzien,
za ostatni dzien,
za tydzien,
za miesiac,
za ostatni petny miesigc
za dowolny okres — od - (rok, miesigc, dzier, godz, min., sek.) do - (rok, miesigc, dzien,
godz, min., sek.).
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2. Eksport/zapis raportu w wybranym formacie - pdf, xls, csv.
3. Wizualizacja na mapie trasy obiektu (za okres obejmujacy okres raportu).

X. WYKAZ RAPORTOW

1. Raport Pojazdow:

a. Nazwa pojazdu,
Catkowity czas w trasie,
Catkowity czas postojow,
llos¢ tras,
llos¢ postojow,
Przejechany dystans — (km),
lloé¢ tankowan,
Zuzyte paliwo (1),

i. Srednie spalanie (I/100km).
2. Raport tras:

a. Nazwa pojazdu,
Czas rozpoczecia (data, h:min:sek),
Czas zakonczenia(data, h:min:sek),
Miejsce rozpoczecia (miasto, ulica),
Miejsce zakoriczenia (miasto, ulica),
Czas trwania (h:min:sek)
Diugosc trasy — (km),
Predkos¢ srednia (km/h),

i. Predko$¢ maksymalna (km/h).
3. Raport postojow:

a. Nazwa pojazdu,
Czas rozpoczecia (data, h:min:sek),
Czas zakonczenia (data, h:min:sek),
Miejsce/Adres (miasto, ulica),
Czas trwania (h:min:sek)

f. Nazwa obszaru.
4, Raport przekroczen predkosci:

a. Nazwa pojazdy,
Czas rozpoczecia (data, h:min:sek),
Czas zakoriczenia (data, h:min:sek),
Czas przekroczenia (h:min:sek),
Predko$é érednia (km/h),
Predko$¢ maksymalna (km/h).
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Mozliwos¢ definiowania predkosci oraz czasu przekroczenia zadanej predkosci

5. Raport obszaréw:
a. Nazwa pojazdu,
b. Nazwa obszaru,
c. Czas przekroczenia (data, h:min:sek),
d. Miejsce przekroczenia (miasto, ulica),
e. Typ przekroczenia (wjazd/wyjazd).

6. Raport tankowari:
a. Nazwa pojazdu,



Czas rozpoczecia (data, h:min:sek),
Czas zakoniczenia (data, h:min:sek),
Czas trwania (h:min:sek),
Miejsce/Adres (miasto, ulica),

Stan przed tankowaniem (l),

llos¢ zatankowana (1),

Stan po tankowaniu (I).
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7. Raport zuzycia paliwa:

a. Nazwa pojazdu,
Czas rozpoczecia (data, h:min:sek),
Czas zakonczenia (data, h:min:sek),
Czas trwania (h:min:sek),
Miejsce/Adres (miasto, ulica),
Stan przed tankowaniem (1),
llos¢ zatankowana (1),
Stan po tankowaniu (1).
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Mozliwos¢ generowania raportu zuzycia w przeliczeniu na dystans (I/100km) lub na czas (I/h).

8. Raport pracy pomp:
a. Nazwa pojazdu,

b. Czas pracy pompy cisnieniowej (h:min:sek),

c. Czas pracy pompy ssgcej (h:min:sek),

d. Czas pracy pomp jednoczeénie (h:min:sek),

e. Catkowity czas pracy pomp (h:min:sek),

f.  Zuzyte paliwo (I/h),

g. Srednie zuzycie paliwa (I/h).
XI. WYKRESY
1. Generowanie w funkcji czasu wykresu w zakresie monitorowanych parametréw w dowolnie
zdefiniowanym przedziale czasu.
2. Generowanie tzw. wykresow wieloseryjnych w zakresie monitorowanych parametréw — np.
dane o wigczeniu/wylgczeniu stacyjki, pracy pomp, obrotach silnika, predkosci chwilowej, poziomie
paliwa.
3. Mozliwosc ,rozciggania” widocznych fragmentow wykresu - w celu uzyskania interesujacej
uzytkownika rozdzielczosci.
4, Mozliwo$¢ usredniania danych prezentowanych na wykresie w celu uzyskania poprawy
czytelnosci danych wykresu
5. Wydruk danych prezentowanych na wykresie.

XIIl. WIZUALIZACJA TRASY OBIEKTOW

1. Wykresdlenie na cyfrowej mapie $ladu trasy przebytej przez obiekt w dowolnie zdefiniowanym
przedziale czasu.
2, Automatyczne dostosowanie skali mapy do wykreslonego $ladu trasy.

XIIl. ODTWARZANIE TRASY OBIEKTOW /ANIMACIA/



1. Odtwarzanie (animacja) zarejestrowanych danych obiektu. Po wyborze daty i godziny
uzytkownik musi mie¢ mozliwos¢ wyswietlenia lokalizacji wybranego obiektu na mapie cyfrowej w
zdefiniowanym czasie z mozliwoscig realizacji funkcji ,$ledzenia” obiektu polegajacej na
automatycznym ,podazaniu” widoku mapy za wybranym do ,$ledzenia” obiektem,

2. Odtwarzania (animacje) ruchu wybranego obiektu.

3. Odtwarzania (animacje) ruchu wybranego obiektu ,po punktach” to znaczy miejscach gdzie
miat miejsce zapis danych w rejestratorze (lokalizatorze) GPS.

4. Ustawienie predkosci odtwarzania (animacje). Do sterowania wyzej opisang funkcja

Oprogramowanie Systemu winno posiadaé przyciski sterujgce umozliwiajgce:
a. uruchomienie ,animacji” od zdefiniowanego wczesniej czasu,
b. zatrzymanie ,animacji” w kazdej chwili,
c. przesuniecie ikony obiektu do nastepnego zapisu pozycji obiektu,
d. cofniecie ikony obiektu do poprzedniego zapisu pozycji obiektu.

XV, INTEGRACJA Z SYSTEMEM SmartGIS

1. System powinien by¢ zintegrowany z systemem SmartGIS autorstwa firmy LogicSynergy
dziatajacym u Zamawiajgcego.
2. W ramach integracji operator korzystajgcy z systemu SmartGIS (np. dyspozytor przyjmujgcy

zgtoszenie awarii) musi mie¢ mozliwo$¢ sprawdzenia aktualnej pozycji pojazdow na mapie systemu
SmartGIS.
3. Podglad pojazdéw musi uwzglednia¢ uprawnienia uzytkownika do widocznosci pojazdow w
systemie monitorowania (operator widzi tylko te pojazdy, do ktérych ma uprawnienia).
4. Na mapie w systemie SmartGIS musi by¢é mozliwos¢ wyswietlenia historii przebytych tras co
najmniej do 1 tygodnia wstecz z uwzglednieniem uprawnien do pojazdow jak wyzej.
5. W ramach integracji mozliwo$¢ rozliczania kosztow zlecer w systemie SmartGIS na podstawie
danych pochodzacych z systemu monitoringu w zakresie:

a. przebytego dystansu w czasie realizacji zlecenia,

b. czasu pracy urzgdzer (pomp) w czasie realizacji zlecenia,
6. Powyisze operacje muszg by¢ wykonane bezposrednio w systemie SmartGIS bez koniecznosci

przeigczania do innych aplikacji.
XV. INSTALACJA URZADZEN | OSPRZETU SYSTEMU

1. Instalacja urzadzeri i osprzetu Systemu winna by¢ przeprowadzona w taki sposéb, by mozliwie
jak najmniej ingerowa¢ w istniejacq instalacje elektryczng obiektu. Zamawiajacy dopuszcza
podigczenie urzadzen badz osprzetu Systemu do komputera sterujgcego, sterownika, itp. obiektu,
badi zabudowy/urzadzenia. Podtgczenie urzadzen badz osprzetu Systemu do komputera sterujgcego,
sterownika badz zabudowy/urzadzenia obiektu nie moze powodowac jakichkolwiek anomalii czy
zaktécen w pracy opomiarowanego obiektu badZ zabudowy.

2. Instalacja urzadzen i osprzetu Systemu winna by¢ przeprowadzona w sposob uniemozliwiajgcy
jej uszkodzenie przy otwieraniu badz zamykaniu drzwi, oston i pokryw obiektu.
3. Rejestratory GPS, sondy paliwa, czytniki RFID, anteny GPS i GSM, czujniki i inny osprzet

wspoétpracujacy z rejestratorem GPS winne by¢ zamontowane w sposob uniemozliwiajgcy samoczynne
roztgczenie w trakcie eksploatacji obiektu.

4, Instalacja urzadzen i osprzetu Systemu winna by¢ przeprowadzona w sposob uniemozliwiajgcy
jej uszkodzenie przy podnoszeniu i opuszczeniu kabiny obiektu - o ile producent przewidziat taka
mozliwosc.

5. Zasilanie rejestratora (lokalizatora) GPS oraz wspétpracujacego z nim osprzetu winno by¢
podiaczone do akumulatora obiektu z ominigciem giéwnego wytacznika zasilania (tzw. »hebla”).



6. Przewody czujnikow winny by¢ prowadzone w sposéb zabezpieczajgcy przed wplywem
warunkow atmosferycznych, udarow mechanicznych, wysoka temperatura, w ostonie (z
wykorzystaniem rury technicznej karbowanej - tzw. , peszel”).
7. Wszelkie zainstalowane na obiektach Zamawiajacego urzadzenia i osprzet winny by¢
zainstalowane z wykorzystaniem zigcz wielostykowych, listew zaciskowych etc, w sposéb
umozliwiajacy szybki demontaz urzadzen i osprzetu i ponowny montaz zdemontowanych urzadzen i
osprzetu do innego obiektu.
3. Dostarczone urzadzenia i osprzet muszg:
a. by¢wykonane z takich materiatow i w taki sposéb aby byly odporne na trudne warunki
pracy (udary mechaniczne, zapylenie, wilgoé, itp.).
b. by¢ wykonane z wykorzystaniem wysokiej jakosci podzespotdw i materiatow
gwarantujagcych ich niezawodnosé,
c. byc tak zaprojektowane i wykonane by posiadaly stale i powtarzalne parametry
techniczne,
S. Instalacja urzgdzen i osprzetu odbywac sie bedzie na obiektach Zamawiajgcego.

XVI. REJESTRATOR GPS

s Rejestrator (lokalizator) GPS posiadajacy wbudowany odbiornik GPS oraz modem GSM/GPRS -
wraz z aktywng kartg SIM. Zainstalowany w monitorowanym obiekcie winien spetniaé nastepujace
parametry minimalne:

a. Wbudowany odbiornik GPS/DGPS pozwalajgcy na ustalanie polozenia geograficznego
monitorowanego pojazdu,

b. Wbudowany, bezprzewodowy modut transmisji danych GSM/GPRS pozwalajgcy na
rejestrowanie oraz przesylanie do Centrum Nadzoru wszelkich danych i parametréw
monitorowanego obiektu (lokalizacji GPS na mapie, predkosci obiektu, stanie stacyijki
itd.),

c. Karte SIM,

d. Wewnetrzng pamig¢ FLASH — czyli dodatkowy modul pamieci sluigcy do
przechowywania archiwalnych danych oraz zapewniajacy cigglos¢ informacji nawet w
przypadku braku zasiggu GSM, ma umozliwiac¢ zapis danych w przypadku braku
tacznosci (GPRS) przez okres co najmniej 14 dni (czarna skrzynka)

e. Wewnetrzny akumulator podtrzymujacy — czyli bateria zamontowana na wypadek
awarii lub przerw w zewnetrznym zasilaniu,

f. wejécia cyfrowe i analogowe oraz interfejsy komunikacyjne umoizliwiajace
monitorowanie wybranych parametrow eksploatacyjnych pojazdu (podpiecie
magistrali CAN pojazdu, sond poziomu paliwa, czytnika kart RFID, czujnika obrotéw
silnika),

Temperatura pracy urzgdzenia - -40°-+85°C

Konfigurowalne parametry przesytania danych z urzadzenia na serwer systemu w
zaleznosci od: okreélonego interwatu czasowego, okreslonego dystansu, okreélonej
zmiany azymutu.

i. Zdalna kalibracja/programowanie/konfigurowanie urzadzenia,

2. Swiadectwo homologacji typu WE na zgodnoé¢ z wymaganiami Dyrektywy 2004/104/WE
wydane przez Ministra Infrastruktury.
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Swiadectwo homologacji typu podzespotu elektronicznego na zgodnoé¢ z wymaganiami Regulaminu
nr 10 EKG ONZ wydane przez Ministra Transportu, Budownictwa i Gospodarki Morskiej.



Swiadectwo homologacji typu Samochodowego Systemu Alarmowego (VAS) na zgodno$c z
wymaganiami Regulaminu nr 97 EKG ONZ wydane przez Ministra Transportu, Budownictwa i
Gospodarki Morskiej.

Homologacje wydane po pozytywnym wyniku badan, ktére przeprowadzity akredytowane laboratoria
badawecze.

Pozytywny wynik badari na zgodnos¢ wymaganiami normy PN-S 76020 ,,Pojazdy drogowe. Urzadzenia
elektroniczne pojazdéw samochodowych. Ogélne wymagania i metody badan.”

XVII. CZYTNIK KART RFID

1, Czytnik kart RFID musi posiada¢ sygnalizacje optyczng (diode) informujgcg o statusie
zalogowany/wylogowany

2. Czytnik kart musi posiada¢ sygnalizacje akustyczng o odczytywaniu karty RFID w momencie
zalogowania oraz wylogowania.

3. Wykonawca dostarczy karty RFID w ilosci 30

4, Swiadectwo homologacji typu podzespotu elektronicznego na zgodnos¢ z wymaganiami

Regulaminu nr 10 EKG ONZ wydane przez Ministra Transportu, Budownictwa i Gospodarki Morskiej.

Swiadectwo homologacji typu Samochodowego Systemu Alarmowego (VAS) na zgodno$¢ z
wymaganiami Regulaminu nr 97 EKG ONZ wydane przez Ministra Transportu, Budownictwa i

Gospodarki Morskiej.

Homologacje wydane po pozytywnym wyniku badan, ktére przeprowadzity akredytowane laboratoria
badawcze.

XVIIl. ZAMAWIAJACY ZAPEWNIA WE WEASNYM ZAKRESIE:

1. Komputery z systemem operacyjnym Windows oraz zainstalowana przegladarka internetowg
z dostepem do Internetu.

2. Dostep i mozliwo$¢ wykorzystania wszelkich informacji i dokumentéw, ktére Zamawiajgcy i
Wykonawca uznaja za niezbedne dla nalezytej realizacji przedmiotu zaméwienia.

3. Warunki niezbedne do montazu i kalibracji urzadzen i osprzetu na obiektach Zamawiajgcego
(zadaszone pomieszczenie z dostgpem do instalacji elektrycznej o napigciu 230 V, oswietlenie).

4, Warunki niezbedne do przeprowadzenia szkolenia uzytkownikéw Systemu.



Wykaz pojazdow oraz maszyn objetych systemem monitorowania:

Lp. Rodzaj pojazdu Marka Typ
1 2 3 4
1| Koparko-tadowarka CATAPILLER 428B
2 | Koparko-tadowarka CATAPILLER 428C
3 | Dostawczy — ciezarowy LUBLIN 3392
4| Ciezarowy — wywrotka STAR L82
5 | Mini koparka TAKEUCHI TB216A
6 | Cigzarowy — wywrotka JELCZ W642K
7 | Ciezarowy — specjalny JELCZ P325
8 | Ciezarowy do przewozu wody JELCZ SC21
9 | Cigzarowy — WUKO JELCZ P422
10 | Dostawczy - ciezarowy TRANSIT FORD VAN
11 | Dostawczy — ciezarowy TRANSIT FORD VAN
12 | Dostawczy — cigzarowy TRANSIT CONNECT
13 | Osobowy CHEVROLET LACETTI
14 | Ciezarowy — specjalny MERCEDES Aksor
15 | Dostawczy — ciezarowy TRANSIT FORD VAN
16 | Kompresor wysokocisnieniowy KAESER M42







